Debugging Smarter Schieber eXperi BOL!

‘ Name: | Klasse: ‘ Datum:

&  Starte Programm

wiederhole unendlich
mache
© falls
mache _q
Double Motor m setze Geschwindigkeit auf o % und

sonst falls Q

mache
@ Double Motor m setze Geschwindigkeit auf m % und Geschwindigkeit auf o % fiir @ s

sonst falls @

mache
@ Double Motor m fahre fiir o s mit Geschwindigkeit
e Double Motor m setze Geschwindigkeit auf @ % Geschwindigkeit auf m %
warte o s

warte bis

Double Motor m setze Geschwindigkeit auf 9 % und Geschwindigkeit auf @ % fiir @ s

Geschwindigkeit auf m % fiir @ s

Was ist denn hier los? In diesem Programm fiir den
Schieber fehlen ja sdmtliche Bedingungen! So kann
der Multisensor gar nicht abgefragt werdenl

Kannst du die richtigen Bedingungen einsetzen
sodass der Schieber der Linie folgt?
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< Nutze dazu diese Blocke:

Multisensor m erkennt Linie mit IR-Sensor ﬂ
Multisensor m erkennt Linie mit IR-Sensor m
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